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Vorwort

Di e Ergebnisse dar von Herrn Dr.-Ing. R. Fink durchgeführten Untersuchungen von
BrÜokenkranen|agon und dar K4onga| an Ergebnissen aus Experimenten, die für einen
\/eqJ|eioh hätten dienen können ' gaben den Anla g zu der Forschungsarbeit, Über die hier
berichtet wird.

Die Fonachungoarbait vvurde dunzh die Förderung der Deutaohen Fmraohungogernainmohoft
m,nnög|icht. Harr Dr,|ng. R. Fink hetdu,oh oeinon Rat und seine K8itvxirkung entooheidend ru
den reohnerischenUnterouohungenbeigetragen. Die rne8tochniacheUnterauohungvvurdevon
den HonenOr,|ng. R. Kayoerund [}ip!.'|nQ. H.P. Stoehre| konzipiortund untgrKÖitm/irhunB
von Henn J. 8raig durchgefÜhrt. Die Kranon|agen vvu,denvon den Flrnnen "Eisen und K4etaU^
und "Stahl" our \/erfÜgung gamtoUt. Frau A. Bradler hat die Abbi|dungen geataltat und
auogefÜhrt.

FÜrdieae vie|aeitiga Unteratütrung ' ohna die die arfo|gneiche DurfÜhrung dam Forachungevor-
hobenm n/oht rnög|ich gevveaen vvänu ' magen ovir aUen an der /\rbeit betai|iQten unaaran
herzUohenOank.

Die En]ebnivae der axperirnenteUan Unten y uchung vvenden in dieaerArbeitauoh dort ' vvo aie
nichtrnitdernRechenrnodeUverg|ichenvverdonkönnen,inoUarAuefÜhdiohkeitdokunnentiert'
darnitaiafÜr eine andervveitige Vervvendung verfÜgbaroind.
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